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(57)  약

본  핸드 가 빈 하게 청 는 상 에 도 핸드  지연시간  감 시켜, 비  ( , GPS,

스트, 동 상   등)  동  공  하  산시킬 수 는 상 지  트래픽 경  리

에 한 것 , 동 한 엑 스 망 내에  MAG, AP간  사  보 공  한 필 한 시그 링 

트래픽 측  통해 망 능  향사시켰 , 첩하는 AMAP 도  내에  동여 에 라 라우

 경   차가 수행 거나 수행 지 않  에,  한 핸드  지연시간   수 는 과가

다.
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청

청 항 1 

IP 동  리 프 콜  PMIPv6(Proxy Mobile IPv6) 경 내에  통신  루어지고, 동단말  핸드

수행하는 상 지  트래픽 경  리 에 어 ,

a) 동단말에  트워크  동  감지하고, 상  동단말  재 연결 어 는 트워크  PMAG(Previous

Mobility Access Gateway)에 핸드  청 시지  하는 단계;

b) 상  PMAG에  상  NMAG  HI(Handover Initiate)/HAck(Handover Acknowledge) 시지  주고 , 상

HI/HAck  시지에는  상  PMAG  상  NMAG가  동 한  지역  동  리하는 하나  AMAP(Advanced

Mobile Anchor Point) 도 에 포함 는지 여 에 한 보가 포함 는 단계;

c) 상  NMAG에   갱신  생   지  해, 상  AMAP(Advanced Mobile Anchor Point)과 시

지  주고 는 단계; 

d) 상  PMAG  지역  동  리하는 LMA(Local Mobility Anchor) 사 에 FPBU(Fast Proxy Binding

Update)/FPBAck(Fast Proxy Binding Acknowledgement) 시지  주고 는 단계;

e)  상  LMA  상  NMAG가   RPBU(Reverse  Proxy  Binding  Update)/RPBAck(Reverse  Proxy  Binding

Acknowledgement) 시지  주고 아, 상  동단말  치등  료하는 단계; 

f)  상  NMAG에  상  동단말  치등  료에  한  내  달하고,  상  동단말  RA(Router

Advertisement)/RS(Router Solicitation) 시지  상  NMAG  주고 , 상  NMAG는 상  HI/HAck 시지

에 포함  상  PMAG  상  NMAG가 동 한 지역  동  리하는 하나  AMAP 도 에 포함  경우

라우  경   수행하고, 하나  AMAP 도 에 포함 지 않  경우 라우  경   수행하지 않

고, 동단말  핸드  료하는 단계;  포함하고, 

상  a) 단계는 동단말에  재 연결 어 는 AP  신  보다 다  AP  신  가  게 감지

 , 동단말에  트워크  동  감지하 , 

상  a)  단계  상  동단말에  상  PMAG  한  핸드  청  시지는  MN-ID(Mobile  Node

Identifier), NAP-ID(New Access Point Identifier), 트워크 식별 (Network Access Identifier)   Link-

layer 주  포함하고, 

b-1) 상  a) 단계  b) 단계 사 에 수행 , 상  PMAG에  IAPP(Inter Access Point Protocol Command)

해 첩 는 트워크 도  역에 한 사  보  수집하고, 수집  상  트워크 도  역에 

한 사  보  PS/AAA (Policy Store/Authentication Authorization Accounting )에 하는 단계

 포함하 , 

상  b-1) 단계에 , 상  PMAG는 상  핸드  청 시지에 포함  MN-ID(Mobile Node Indentifier), NAP-

ID(New Access Point Identifier), 트워크 식별 (Network Access Identifier)   Link-layer 주  보

하고, 

상  b) 단계는 PMAG에  b-1) 단계  PS/AAA 에  트워크 도  역에 한 사  보  트워크

에 하 , 

상  b) 단계  HI/HAck  시지는 MN-ID(Mobile  Node Indentifier), LL-ID(Link Layer Identifier), AMAP1-

CoA(Care of Address), AMAP2-CoA  HNP(Home Network Prefix) 보  포함하고, 

상  d) 단계  PMAG  시지  주고  결과  RA 시지  통해 동단말에 달하 , 

핸드  청 시 동단말  동하고  역  재 어 는 첩하는 AMAP 도  내에  동  아

닐 경우, 라우  경   한 차  수행하지 않 므 , 핸드  지연시간  감 시키는 것  특징

 하는 상 지  트래픽 경  리 .
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청 항 2 

삭

청 항 3 

삭

청 항 4 

삭

청 항 5 

삭

청 항 6 

삭

 

 술  야

본  상 지  트래픽 경  리 에 한 것 다.[0001]

 경  술

근 스마트 스  사  가  동통신 경  달  하여  트워크 사  사항 수[0003]

차 가하고 , 는 새 운 티미 어 합 비스   끌어 내고 다. 또한, 향후 다가 는

ICT(Information and Communications Technologies)산업  미래지향   해 IPv6 주 체계  는

드시 루어 야할 사항  하나다.

재  IP 동  프 콜  IETF NETLMM WG에  한 PMIPv6(Proxy Moible IPv6)  다. 래[0004]

PMIPv6  핸드  수행 차에 해  하 , 단말(Mobile Node,  MN)  L2  트리거 신  통해 AP(Access

Point)  동(변경)  감지하게 ,  단말에  PMAG(Previous  Mobile  Access  Gateway)  L2  Association

Request/Respone  시지  주고 는다.  후  PMAG는  NMAG(New  Mobile  Access  Gateway)  HI(Handover

Initiate)/HAck(Handover Acknowledge) 시지  주고 , NMAG는 HI/HAck 시지  주고  후, 치등

차  수행하  해 LMA(Local Mobility Anchor)  PBU/PBAck 시지  주고 ,  과  거쳐 PMAG

NMAG간  양 향  , 후 단말  향하는 든 킷들  NMAG  통해 달 다.

러한  과  ,  단말에  NMAG  향하는  킷   달하  해 는  PCoA(Previous  Care  of[0005]

Address)  NCoA(New Care of Address)간   생 하 는 , NMAG에  NCoA에 한 킷  MN보다 

에 수신하  해,  proxy  neighbor  cache  entry생 하 나, PMIPv6에  MN 주 는 MN-HoA가 하여,

PMAG는 NCoA 신 MN  킷  포워 해, 는 캡슐  후 MN에게 달 다. 러한 과  핸드  청

빈 할 경우 라우   플 우가 생  수 다. 

행 술 헌

특허 헌

(특허 헌 0001) 한  등 특허공보 10-1131305 (“피엠아 피브 식스 망에  계층   한 스[0007]

트 핸드  ”, 공고  2012.03.30.) 

 내

등록특허 10-2230823

- 4 -



해결하 는 과

본  상 한  같   해결하  해 안  것 , 본 에 한 상 지  트래픽[0008]

경  리   핸드 가 빈 하게 청 는 상 에 도 핸드  지연시간  감 시켜, 비

 ( , GPS, 스트, 동 상   등)  동  공  하  산시킬 수 는 상 지 

트래픽 경  리  공함에 다.

과  해결 수단

상 한  같   해결하  한 본 에 한 상 지  트래픽 경  리 , IP[0010]

동  리 프 콜  PMIPv6(Proxy Mobile IPv6) 경 내에  통신  루어지고, 동단말  핸드  수행

하는 상 지  트래픽 경  리 에 어 , a) 동단말에  트워크  동  감지하고, 상

 동단말  재 연결 어 는 트워크  PMAG(Previous Mobility Access Gateway)에 핸드  청 시

지  하는 단계; b) 상  PMAG에  상  NMAG  HI(Handover Initiate)/HAck(Handover Acknowledge) 시

지  주고 , 상  HI/HAck 시지에는 상  PMAG  상  NMAG가 동 한 지역  동  리하는 하나

 AMAP(Advanced  Mobile  Anchor  Point)  도 에 포함 는지 여 에 한 보가 포함 는 단계; c)  상

NMAG에   갱신  생   지  해, 상  AMAP(Advanced Mobile Anchor Point)과 시지  주

고 는 단계; d)  상  PMAG  지역  동  리하는 LMA(Local  Mobility  Anchor)  사 에 FPBU(Fast

Proxy Binding Update)/FPBAck(Fast Proxy Binding Acknowledgement) 시지  주고 는 단계; e) 상  LMA

상  NMAG가  RPBU(Reverse Proxy Binding Update/RPBAck(Reverse Proxy Binding Acknowledgement) 시

지  주고 아, 상  동단말  치등  료하는 단계;  f) 상  NMAG에  상  동단말  치등  

료에 한 내  달하고, 상  동단말  RA(Router Advertisement)/RS(Router Solicitation) 시지  상

 NMAG  주고 , 상  NMAG는 상  HI/HAck 시지에 포함  상  PMAG  상  NMAG가 동 한 지역

동  리하는 하나  AMAP 도 에 포함  경우 라우  경   수행하고, 하나  AMAP 도 에

포함 지 않  경우 라우  경   수행하지 않아, 동단말  핸드  료하는 단계  포함하는 것

 특징  한다.

상  a) 단계는 동단말에  재 연결 어 는 AP  신  보다 다  AP  신  가  게 감지[0011]

 , 동단말에  트워크  동  감지하는 것  특징  한다. 

또한,  상  a)  단계  상  동단말에  상  PMAG  한  핸드  청  시지는  MN-ID(Mobile  Node[0012]

Identifier), NAP-ID(New Access Point Identifier)  트워크 식별 (Network Access Identifier) 보

포함하는 것  특징  한다.

또한, 상  c) 단계는 상  b) 단계에  상  PS/AAA 에  트워크 도  역에 한 사  보[0013]

트워크 에 하여 후보 크워크  NMAG(New Mobility Access Gateway)  양 향   해

상  NMAG  HI(Handover Initiate)/HAck(Handover Acknowledge) 시지  주고 는 것  특징  한다.

또한,  b-1)  상  a)  단계  b)  단계  사 에  수행 ,  상  PMAG에  IAPP(Inter  Access  Point  Protocol[0014]

Command)  해 첩 는 트워크 도  역에 한 사  보  수집하고, 수집  상  트워크 도

역에 한 사  보  PS/AAA (Policy Store/Authentication Authorization Accounting )에 하

는 단계   포함하는 것  특징  한다.

아울러 상  d) 단계  상  PMAG(30)  해당결과  RA 시지  통해 동단말(10)에 달하는 것  특징[0015]

한다.

 과

상 한  같  본 에 한 상 지  트래픽 경  리 에 하 , b) 단계에  PMAG[0017]

NMAG가 동 한 도  내에 치하는지  단하고, e) 단계에 는 b) 단계에  단  PMAG  NMAG  치에

라 경  수행하거나 수행하지 않아, 핸드  시 지연시간  감 시킬 수 는 과가 다.

또한 본 에 하 , MAG  AP간  사 보 공  하  에, 핸드  지연시간  욱 감 시킬 수[0018]

는 과가 다.

도  간단한 
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도 1  본  실시 에 한 상 지  트래픽 경   리  수행 는 PMIPv6 경  개[0020]

략도.

도 2는 본  실시 에 한 상 지  트래픽 경   리  순 도.

도 3  도 4는 본 에  사 는 HI/HACK 시지 식.

도 5는 본 실시 에  안하는 과  PMIPv6 프 콜  핸드  수  핸드  지연시간간  비

그래프.

 실시하  한 체  내

하 첨  도  참고하여 본 에 한 상 지  트래픽 경  리  람직한 실시 에[0021]

하여 상  한다.

본   실시 에  한  상 지   트래픽  경  리   IP 동  리  프 콜[0023]

PMIPv6(Proxy Mobile IPv6) 경 내에  통신  루어지 , PMIPv6 경 내에  동단말(Mobile Node, M

N)  핸드  수행하는 상 지  트래픽 경  리 에 한 것 다.

본  실시 에 한 상 지  트래픽 경   리  하  에, 본  실시[0024]

에 한 상 지  트래픽 경   리  수행 는 PMIPv6 경에 해  한다.

도 1  본  실시 에 한 상 지  트래픽 경   리  수행 는 PMIPv6 경  개[0026]

략  도시한 것 다.

도 1에 도시   같 , PMIPv6는, 동단말(10), AP(Access Point)(20), PMAG(30), NMAG1(41), NMAG2(42),[0027]

AMAP1(51), AMAP2(52), LMA(60), CN(70)  PS/AAA (80)  포함할 수 다.

도 1 에 도시  동단말(10)    수 , AP(20)는  랜(LAN)에  지  역할  하[0028]

는   ,  동단말(10)  AP(20)  통해  후술할  CN(70)  킷  달  수  다.

PMAG(Previous Mobility Access Gateway)(30), NMAG1(New Mobile Access Gateway)(41),  NMAG2(42)는 

MAG(Mobile Access Gateway) , 동단말(10)  어 는 엑 스 망에  본 게 트웨  동 하 ,

동단말(10)  신해 동단말(10)  핸드 에 필 한 업  신한다. MAG  PMIPv6에  동단말(10)

동  지원하  해 새 게  개 , MAG에  동단말(10)  신하여 트워크   에

 시지  신 하므 ,  동단말(10)  직  담당했  다양한 시그 링 처리에 한 담  

 수 , 동단말(10)에 동  리  한 프 콜 스택   필 하지 않다. MAG는 보통 엑 스 라

우 (Access Router)에 그 능  치할 수 , 는 달리 별개  에 치하는 실시  또한  수

다.

도 1에 도시  PMAG(30)는 재 동단말(10)  어 는 게 트웨 , NMAG1(41)  NMAG2(42)는 동[0029]

단말(10)  동함에 라 새 게 연결  후보 게 트웨 다. LMA(Local Mobility Anchor)(60)는 PMIPv6 도

에 치하는  동단말(10)   에 트(Home Agent, HA) , 동단말(10)   보  리한

다. LMA(60)에는 RFC 3775에   에 트  능   포함하고 다. LMA(60)는 포  역에

동단말(10)   보  리하므  다수개  핸드  청  몰릴 경우, 신 지연  어날 수 ,

본  실시 에 는   극복하  해  상  LMA(60)보다   트워크  에   보  리하는

AMAP(Advanced  Mobile  Anchor  Point)  포함할  수  다.  도  1에  도시   같  본  실시 에  AMAP

AMAP1(51)과 AMAP(52)   수 다.

CN(Correspondent Node)(70)는 동단말(10)과 통신하여 킷  달하 , PS/AAA (80)는 동단말  동[0030]

 리  해 필 한 라미  Policy profile  , 동단말  , 한 여, 계 리  한

다.

하 본  실시 에 한 상 지  트래픽 경   리 에 하여 한다.[0031]

도 2는 본  실시 에 한 상 지  트래픽 경   리  도시한 것 다.[0033]

본  실시 에 한 상 지  트래픽 경   리   a) 단계, b-1) 단계, b) 단계, c)[0034]

단계, d) 단계, e) 단계  f) 단계  포함할 수 , 앞  도 1에 도시   참 하여 한다.

a) 단계  b-1) 단계는 도 2에 도시  순 들 , ‘IAPP Registration’ 라고 재  에 포함 는 단계들[0035]

등록특허 10-2230823

- 6 -



다. 보다 체 , a) 단계는 동단말(10)에  트워크  동  감지하고, 상  동단말  재 연결

어 는 트워크  PMAG(30)에 핸드  청 시지  한다. 동단말(10)  트워크  동  감지하

는 , 동단말(10)  재 연결 어 는 AP(20)  신   다  AP  신   감지하고 

 비 하는  과  동단말(10)에  주  신하는  RA(Router  Advertisement) 시지  하는

다. 신   하는 , 동단말(10)에  재 연결 어 는 AP(20)  신  보다 다

 AP  신  가  게 감지  , 동단말(10)에  트워크  동  감지한다. 동단말(10)  

재 연결 어 는 AP  PAP(Previous  Access  Point)라 하고, 동단말(10)  신  감지한 다  AP  New

Access  Point라  한다.  동단말(10)에  PMAG(30)  한  핸드  청  시지는  L2  Association

Request/Response  시지 ,  해당  시지에는  MN-ID(Mobile  Node  Identifier),  NAP-ID(New  Access  Point

Identifier), 트워크 식별 (Network Access Identifier), Link-layer 주   합한  식별 가 포함

 수 다. MN-ID는 동단말(10)  식별 보 , NAP-ID는 동단말(10)에  감지  다  AP(신  가

재 연결  AP보다  AP)  식별 보 다.

b-1) 단계는 PMAG(30)에  IAPP(Inter Access Point Protocol Command)  해 첩 는 트워크 도  [0036]

역에 한 사  보  수집하고, 수집  상  트워크 도  역에 한 사  보  PS/AAA (80)에 

한다. PMAG(30)는 상 한  같  동  해, 상 한 L2 Association Request/Response에 포함  보

MN-ID(Mobile  Node  Indentifier),  NAP-ID(New  Access  Point  Identifier),  트워크 식별 (Network  Access

Identifier), Link-layer 주   합한  식별  보  할 수 다.

b) 단계  c) 단계는 도 2에 도시  순 들 , ‘Hierarchical Handover Procedure in FPMIPv6 Domain’ 라[0037]

고 재  에 포함 는 단계들 다.

b) 단계는 PMAG(30)에  b-1) 단계  PS/AAA (80)에  트워크 도  역에 한 사  보  트[0038]

워크 에 한다. 후보 크워크  NMAG1(41)  양 향   해, NMAG1(41)과 HI(Handover

Initiate)  /  HAck(Handover  Acknowledge)  시지  주고 는다. HI/HAck  시지 내에는  MN-ID(Mobile  Node

Indentifier),  LL-ID(Link  Layer  Identifier),  AMAP1-CoA(Care  of  Address),  AMAP2-CoA,  HNP(Home  Network

Prefix) 보가 포함 어 , PMAG(30)  NMAG1(41)가 동 한 지역  동  리하는 하나  AMAP

도 에 포함 는지 여 에 한 보가 포함  수 다. NMAG(42)  경우, 동단말(10)  본 실시 에 한

차가 료 어 NMAG1(41)에 연결  상태에 , NMAG2(42)  근 해 동하여 상 한 핸드  과  복 어

수행  , 상술한 본 실시  NMAG2(42)처럼 동 할 수 다. , 동단말(10)  NMAG1(41)에  NMAG2(42)

 동할  NMAG1(41)  상 한 PMAG(30)가  수 다. 

도 3  도 4는 상 한 HI/HACK 시지 식  도시한 것 다.[0040]

도 3과 도 4에 도시  시지는 Mobile IPv6 Fast Handover(RFC5568)에 시 어 는 시지 식  시킨[0041]

태  IAPP 차  통해 득한 보   같  도  내에  동 지  별하고 같  도  내

에  동  경우 해당 도  내에  시  생  해 해당 시지 내에 필드(H Flag)  가하

, 같  도  내에  동  아닐 경우, 필드가 가 지 않는다.

c) 단계는 NMAG1(41)에  동   필수항 에 한  갱신  생   지  해, AMAP1(51)[0042]

과 시지  주고 는다. NMAG1(41)과 AMAP1(51)에  주고 는 시지는 LPBU(Local Proxy Binding Update) /

LPBAck(Local Proxy Binding Acknowledgement) 시지  수 다.

d) 단계  e) 단계는 도 2  ‘Registration to LMA’ 에 포함 는 단계들 다.[0043]

d)  단계는  PMAG(30)  지역  동  리하는  LMA(60)  사 에  FPBU(Fast  Proxy  Binding[0044]

Update)/FPBAck(Fast Proxy Binding Acknowledgement) 시지  주고 는다.  동시에 PMAG(30)  해당결과

 RA 시지  통해 동단말(10)에 달한다.

 e)  단계는  LMA(60)  FPBU/FPBAck  시지  수신한  후,  Reverse  Binding  Mechanism  수행하  해[0045]

NMAG1(41)   RPBU(Reverse Proxy Binding Update / RPBAck(Reverse Proxy Binding Acknowledgement) 

시지  주고 는다. e) 단계가 료 , 동단말(10)  치등  료 다. f) 단계가 료  후에 킷

 CN(70)에  동단말(10)  다.

f) 단계는 도 2에 도시  ‘SetUp New Link’ 에 해당하 , NMAG1(41)에  동단말(10)  치등  료에[0046]

한 내  달한다. 동단말(10)  RA/RS 시지  NMAG1(41)  주고 , NMAG(41)는 HI/HAck 시지에

포함  PMAG(30)  NMAG1(41)가 동 한 지역  동  리하는 AMAP1(51) 도 에 포함  경우 라우
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경   수행하고, AMAP1(51) 도 에 포함 지 않  경우 라우  경   수행하지 않아, 동단

말(10)  핸드  료한다. 러한 g) 단계  동  해, 빈 한 핸드  청시 동단말(10)  동

하고  역  재 어 는 첩하는 AMAP 도  내에  동(도  )  아닐 경우, 라우  경

  한 차  수행하지 않  에  한 핸드  지연시간   수 다.

도 5는 본 실시 에  안하는   PMIPv6 프 콜과 비 한 것 , 체 는 AMAP 도  내에[0048]

치하고 는 라우  AP들   첩 에 치해 다고 가 하 , 능  시 라우 간 킷

주고   생하는 킷 재 에 한 과 킷 실 에 한  고 하여 진행하 다. 프 스

차에 한 능 검  해  PMIPv6  프 콜과 비 해본 결과,  지연시간  도 5에 도시  

같 , 핸드  청 수가 가할수  PMIPv6  본 실시 에 한  간  지연시간 차 가 크게 나타난 것

 할 수 ,  통해 향후 본 실시 에 한  통해  트워크상에  실시간 비  

  시 사 들에게 고도  QoS(Quality of Service)  공할 수  것  다.

본  상 한 실시 에 한 지 아니하 , 가 다양함  고, 청 에  청 하는 본 [0050]

 지  어남  없  다양한 변  실시가 가능한 것  다. 

 

10 : 동단말[0052]

20 : AP(Access Point)

30 : PMAG(Previous Mobility Access Gateway)

41 : NMAG1(New Mobility Access Gateway)

42 : NMAG2

51 : AMAP1(Advanced Mobile Anchor Point)

52 : AMAP2

60 : LMA(Local Mobile Anchor)

70 : CN(Correspondent Node)

80 : PS/AAA(Policy Store/Authentication Authorization Accounting)
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도

도 1
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도 2
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도 3

도 4
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